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I.- Titulo/Tema

Sistemas de control difusos

IL.- Alumno que propone el trabajo

Apellidos y nombre e-mail
Ortega Romero, Ana Margarita ana.ortegaromero@alum.uca.es

I1.- Tutor académico (Profesor que avala el trabajo)

Apellidos y nombre Departamento
Pérez Martinez, Maria del Carmen Matematicas
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IIIL.- Objetivos

- Entender los conceptos basicos de la teoria de control.
- Conocer los sistemas de control difusos.
- Estudiar la estabilidad de los sistemas de control a partir de los controladores difusos.

IV.- Breve descripcion

En este trabajo, el alumno se iniciara en el estudio de la teoria de control estudiando los sistemas de control lineales
asi como las propiedades mas importantes como la controlabilidad, alcanzabilidad y estabilizabilidad..

Tras familiarizarse con los conceptos y propiedades de la teoria de control, el alumno estudiara los sistemas de
control difusos. De este modo, el alumno analizara las propiedades clasicas de la teoria de control (controlabilidad,
alcanzabilidad, estabilidad, ...) para este tipo de sistemas.

Asimismo, se introducira al alumno en los conceptos propios de estos tipos de sistemas como los controladores
difusos que se utilizan para asegurar, entre otras cosas, la estabilidad de los mismos.
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